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    Biografia 
Claudia Califano consegue la Laurea (con lode) in Ingegneria Elettronica con indirizzo “automatica” presso l' Università degli Studi di Roma "La Sapienza", e il titolo di dottore di ricerca in Ingegneria dei Sistemi - Università di Roma La Sapienza con una tesi dal titolo “ I Sistemi a tempo discreto: un Approccio geometrico ”. Nel 2000 diviene ricercatrice presso il Dipartimento di Ingegneria Informatica, Automatica e Gestionale Antonio Ruberti dell'Università di Roma La Sapienza, nel settore scientifico disciplinare ING-INF/04 – confermata nel 2003. Nel 2019 diviene professore associato presso lo stesso dipartimento

 Premi e Riconoscimenti  

Nell'anno 1999-2000 è vincitrice di una borsa NATO-CNR della durata di 11 mesi per l'estero, usufruita presso il Laboraroire del Signaux et Systémes del CNRS Francese– Gif sur Yvette, Francia dal maggio 1999 ad aprile 2000 e di una borsa CNR della durata di 6 mesi per l'estero, usufruita presso il Laboraroire del Signaux et Systémes del CNRS Francese– Gif sur Yvette, Francia dall'aprile 2000 al giugno 2000.

E' stata ricercatrice visitatrice presso il Laboratoire des Signaux et Systèmes - CNRS - Gif sur Yvette – Francia ed all'IRCCyN – Nantes, Francia nel 2009, 2010, 2011, 2012, 2014, ed all'Università di Nantes, Francia nel 2013.

Best Paper presentation Award alla conferenza ACC 2010, Baltimora,  per l’articolo “On the observer design through output scaling in discrete–time” coautori, S. Monaco, D. Normand-Cyrot.

Il poster, presentazione dell’articolo “Essential Orders and Nonlinear Dicrete-time Decoupling” , IFAC'96, San Francisco, CA (USA), coautori S. Monaco and D. Normand Cyrot, è stato finalista per il premio della migliore presentazione in poster

E' senior member della Control Systems Society.

Dal 2012 è membro del IFAC Technical Committee "Nonlinear systems" e del CSS Technical Committee  Nonlinear Systems and Control".

Dal 2014 è Associate Editor del IMA Mathematical Control and Information Journal 

Dal 2016 è Technical Associate Editor dell'IFAC World Congress e Associate Editor dell'IEEE Control system Society Conference Editorial Bord


Dal 2017 è Vice chair for Education per l'IFAC Technical Committee Nonlinear Systems 

 



Attività didattica

Dal 2001 al 2013 è stata Coordinatrice Didattica del Master in Ingegneria dell'Emergenza, - Università di Roma La Sapienza. Dall'a.a. 2003-2004 all'a.a. 2007-2008 è stata docente del corso "Teoria dei sistemi", per il corso di laurea di Ingegneria Informatica N.O., Università di Roma "La Sapienza". Dall'a.a. 2008-2009 tiene il corso di Fondamenti di Automatica, corso di laurea di Ingegneria Informatica N.O., Università di Roma "La Sapienza". Dal 2012 è docente del corso  di Controllo Digitale (per la laurea di secondo livello), erogato in lingua inglese dal 2014.  Dall'a.a. 2016/2017 è docente del corso di Teoria dei Sistemi per il corso di laurea BIAR, Università di Roma La Sapienza

 

Attività di ricerca

 I suoi interessi scientifici riguardano lo sviluppo di metodologie per l'analisi dei sistemi non lineari. In questo ambito ha ottenuto risultati nei seguenti ambiti

- Calcolo cronologico e uso delle serie di Volterra per lo studio dei sistemi dinamici non lineari

· Disaccoppiamento statico e dinamico con stabilità per sistemi a tempo discreto

· Uso di cambiamenti di coordinate e trasformazioni sull’uscita per ottenere equivalenza a forme canoniche di interesse (per esempio per la progettazione di osservatori)

·Proprietà geometriche di sistemi dinamici equivalenti tramite controreazione dinamica a sistemi lineari

·Controllo Digitale

·Sistemi non lineari a tempo continuo affetti da ritardo, con particolare attenzione a decomposizioni legate alle proprietà di accessibilità e osservabilità

·Integrabilità di uno-forme nel contesto dei sistemi non lineari affetti da ritardo.
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LINKS

CSS TECHNICAL COMMITTEE ON NONLINEAR SYSTEMS AND CONTROL

 

IFAC TECHNICAL COMMITTEE  2.3 “NONLINEAR CONTROL SYSTEMS”

 

IMA MATHEMATICAL CONTROL AND INFORMATION JOURNAL.

 

IFAC NEWSLETTER



 

 

 

 




keywords 
Analysis and Modelling of Metabolic Systems
Control of Networks
Delay Systems
Discrete-time and Sampled Data Systems
Systems analysis and control



  


  
      









        Membro di

    
  
        
  
  
      
      
	
            Nonlinear Systems and Control          


  

    

  
  
  
  
  
  





        Ultime pubblicazioni

    
  
        
  
  
      
      


	
          Accessibility of Nonlinear Time-Delay Systems on Nonlinear Time-Delay Systems - A Geometric Approach        	
          2021        
	
          Applications of Integrability on Nonlinear Time-Delay Systems - A Geometric Approach        	
          2021        
	
          Feedback linearization of nonlinear time-delay systems over a time window via discontinuous control on IFAC-PapersOnLine        	
          2021        
	
          Geometric Tools for Time-Delay Systems on Nonlinear Time-Delay Systems - A Geometric Approach        	
          2021        
	
          Nonlinear Time-Delay Systems: A Geometric Approach on         	
          2021        
	
          Observability on Nonlinear Time-Delay Systems - A Geometric Approach        	
          2021        



    

  
  
  
  
      
      Last 50 publications

    

  
  



  

    

    
  








  
      
                
                      
                
    

      
  © Università degli Studi di Roma "La Sapienza" - Piazzale Aldo Moro 5, 00185 Roma

  

            

                            

      

  
    

  